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TESTE ANGOLARI 
PER TorqBee®

AVVITATORI A STACCO AUTOMATICO
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Allgemeintoleranz nach Maßstab

Gewicht

Format

Änd.-St.

Projekt

Teil-Nr.

Blatt

von
Konstruktion

Werkstoff: Oberflächenbehandlung

Ursprung Ersatz für Zeichnung vom Ersetzt durch

Datum Name
Bearb.
Konstr.
Norm.

Sc
hu

tzv
er

m
er

k n
ac

h 
DI

N 
IS

O 
16

01
6 

be
ac

ht
en

. C
op

yr
igh

t r
es

er
ve

d. Wärmebehandlung

Tolerierung nach

Hinweise:

 

DIN ISO 2768-mK

DIN ISO 8015

 

91901405
DIN A3

 

-

14.06.2018 gellermann
Petermann

L.SP3 angle
22-013

 

 

 

1 

1 
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0,2342 kg

44
.5

35
.5

33
.5

SD3/8"

R16


25

51

90
°

49
.5

M
28

x1
 - 

6g

(67)

Technische Daten / Specification

MD zu

MD ab

mm
Nm
Nm

13
17
22
0,9
1,4375
1
BK22
BK22

Schlüsselweite / Hex-Dimension max.SW/AF
Max.Antriebsmoment / Input Torque
Max.Abtriebsmoment / Output Torque
Wirkungsgrad / Efficiency
Übersetzung / Gear Ratio
Getriebestufen / Gear Stages
Lübbering Winkelkopf / Angle Head
Adaptergruppe / Adaptor Group


i

11

22

33

44

55

66

A
A

B
B

C
C

D
D

Allgem
eintoleranz nach

M
aßstab

G
ew

icht

Form
at

Änd.-St.

Projekt

Teil-N
r.

Blatt

von
Konstruktion

W
erkstoff:

O
berflächenbehandlung

U
rsprung

Ersatz für Zeichnung vom
Ersetzt durch

D
atum

N
am

e
Bearb.
Konstr.
N

orm
.

Schutzvermerk nach DIN ISO 16016 
beachten. Copyright reserved.

W
ärm

ebehandlung

Tolerierung nach

H
inw

eise:

 

D
IN

 ISO
 2768-m

K

D
IN

 ISO
 8015

 91901405
D

IN
 A3

 -

14.06.2018
gellerm

ann
Peterm

ann

L.SP3 angle
22-013

 

 

 

1 1 

\\luebbering.de\storage\cad\D
aten\Inventor\Schraubtechnik\Projekte\Flachabtrieb\G

esam
tzeichnungen\91901\91901405_KD

Z.idw

0,2342 kg

44.5

35.5

33.5

SD
3/8"

R16

25

51

90°
49.5

M28x1 - 6g

(67)

Technische D
aten / Specification

M
D

 zu
M

D
 ab

m
m

N
m

N
m

1317220,9
1,4375
1BK22
BK22

Schlüsselw
eite / H

ex-D
im

ension m
ax.SW

/AF
M

ax.Antriebsm
om

ent / Input Torque
M

ax.Abtriebsm
om

ent / O
utput Torque

W
irkungsgrad / Efficiency

Ü
bersetzung / G

ear R
atio

G
etriebestufen / G

ear Stages
Lübbering W

inkelkopf / Angle H
ead

Adaptergruppe / Adaptor G
roup

i

1

1

2

2

3

3

4

4

5

5

6

6

A A

B B

C C

D D

Allgemeintoleranz nach Maßstab

Gewicht

Format

Änd.-St.

Projekt

Teil-Nr.

Blatt

von
Konstruktion

Werkstoff: Oberflächenbehandlung

Ursprung Ersatz für Zeichnung vom Ersetzt durch

Datum Name
Bearb.
Konstr.
Norm.

Sc
hu

tzv
er

m
er

k n
ac

h 
DI

N 
IS

O 
16

01
6 

be
ac

ht
en

. C
op

yr
igh

t r
es

er
ve

d. Wärmebehandlung

Tolerierung nach

Hinweise:

 

DIN ISO 2768-mK

DIN ISO 8015

 

91901405
DIN A3

 

-

14.06.2018 gellermann
Petermann

L.SP3 angle
22-013

 

 

 

1 

1 
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0,2342 kg

44
.5

35
.5

33
.5

SD3/8"

R16


25

51

90
°

49
.5

M
28

x1
 - 

6g

(67)

Technische Daten / Specification

MD zu

MD ab

mm
Nm
Nm

13
17
22
0,9
1,4375
1
BK22
BK22

Schlüsselweite / Hex-Dimension max.SW/AF
Max.Antriebsmoment / Input Torque
Max.Abtriebsmoment / Output Torque
Wirkungsgrad / Efficiency
Übersetzung / Gear Ratio
Getriebestufen / Gear Stages
Lübbering Winkelkopf / Angle Head
Adaptergruppe / Adaptor Group


i

1

1

2

2

3

3

4

4

5

5

6

6

A A

B B

C C

D D

Allgemeintoleranz nach Maßstab

Gewicht

Format

Änd.-St.

Projekt

Teil-Nr.

Blatt

von
Konstruktion

Werkstoff: Oberflächenbehandlung

Ursprung Ersatz für Zeichnung vom Ersetzt durch

Datum Name
Bearb.
Konstr.
Norm.

Sc
hu

tzv
er

m
er

k n
ac

h 
DI

N 
IS

O 
16

01
6 

be
ac

ht
en

. C
op

yr
igh

t r
es

er
ve

d. Wärmebehandlung

Tolerierung nach

Hinweise:

 

DIN ISO 2768-mK

DIN ISO 8015

 

91901406
DIN A3

 

-

25.06.2018 gellermann
Petermann

L.SP3 angle
35-015

 

 

 

1 

1 
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0,3381 kg

51

39
.5

40

R18


28

60

90
°

54
.5

(78)

M
30

x1
 - 

6g

SD3/8"

Technische Daten / Specification

MD zu

MD ab

mm
Nm
Nm

 
25,6
35
0,95
1,4375
1
BK35
 

Schlüsselweite / Hex-Dimension max.SW/AF
Max.Antriebsmoment / Input Torque
Max.Abtriebsmoment / Output Torque
Wirkungsgrad / Efficiency
Übersetzung / Gear Ratio
Getriebestufen / Gear Stages
Lübbering Winkelkopf / Angle Head
Adaptergruppe / Adaptor Group


i

1

1

2

2

3

3

4

4

5

5

6

6

A A

B B

C C

D D

Allgemeintoleranz nach Maßstab

Gewicht

Format

Änd.-St.

Projekt

Teil-Nr.

Blatt

von
Konstruktion

Werkstoff: Oberflächenbehandlung

Ursprung Ersatz für Zeichnung vom Ersetzt durch

Datum Name
Bearb.
Konstr.
Norm.

Sc
hu

tzv
er

m
er

k n
ac

h 
DI

N 
IS

O 
16

01
6 

be
ac

ht
en

. C
op

yr
igh

t r
es

er
ve

d. Wärmebehandlung

Tolerierung nach

Hinweise:

 

DIN ISO 2768-mK

DIN ISO 8015

 

91901406
DIN A3

 

-

25.06.2018 gellermann
Petermann

L.SP3 angle
35-015

 

 

 

1 

1 
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0,3381 kg

51

39
.5

40

R18


28

60

90
°

54
.5

(78)

M
30

x1
 - 

6g

SD3/8"

Technische Daten / Specification

MD zu

MD ab

mm
Nm
Nm

 
25,6
35
0,95
1,4375
1
BK35
 

Schlüsselweite / Hex-Dimension max.SW/AF
Max.Antriebsmoment / Input Torque
Max.Abtriebsmoment / Output Torque
Wirkungsgrad / Efficiency
Übersetzung / Gear Ratio
Getriebestufen / Gear Stages
Lübbering Winkelkopf / Angle Head
Adaptergruppe / Adaptor Group


i

11

22

33

44

55

66

A
A

B
B

C
C

D
D

Allgem
eintoleranz nach

M
aßstab

G
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icht

Form
at

Änd.-St.

Projekt

Teil-N
r.

Blatt

von
Konstruktion

W
erkstoff:

O
berflächenbehandlung

U
rsprung

Ersatz für Zeichnung vom
Ersetzt durch

D
atum

N
am

e
Bearb.
Konstr.
N

orm
.

Schutzvermerk nach DIN ISO 16016 
beachten. Copyright reserved.

W
ärm

ebehandlung

Tolerierung nach

H
inw

eise:

 

D
IN

 ISO
 2768-m

K

D
IN

 ISO
 8015

 91901406
D

IN
 A3

 -

25.06.2018
gellerm

ann
Peterm

ann

L.SP3 angle
35-015

 

 

 

1 1 

\\luebbering.de\storage\cad\D
aten\Inventor\Schraubtechnik\Projekte\Flachabtrieb\G

esam
tzeichnungen\91901\91901406_KD

Z.idw

0,3381 kg

51

39.5

40

R18
28

60

90°

54.5

(78)
M30x1 - 6g

SD
3/8"

Technische D
aten / Specification

M
D

 zu
M

D
 ab

m
m

N
m

N
m

 25,6
350,95
1,4375
1BK35
 

Schlüsselw
eite / H

ex-D
im

ension m
ax.SW

/AF
M

ax.Antriebsm
om

ent / Input Torque
M

ax.Abtriebsm
om

ent / O
utput Torque

W
irkungsgrad / Efficiency

Ü
bersetzung / G

ear R
atio

G
etriebestufen / G

ear Stages
Lübbering W

inkelkopf / Angle H
ead

Adaptergruppe / Adaptor G
roup

i

1

1

2

2
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6

A A

B B

C C

D D

Allgemeintoleranz nach Maßstab

Gewicht

Format

Änd.-St.

Projekt

Teil-Nr.

Blatt

von
Konstruktion

Werkstoff: Oberflächenbehandlung

Ursprung Ersatz für Zeichnung vom Ersetzt durch

Datum Name
Bearb.
Konstr.
Norm.

Sc
hu

tzv
er

m
er

k n
ac

h 
DI

N 
IS

O 
16

01
6 

be
ac

ht
en

. C
op

yr
igh

t r
es

er
ve

d. Wärmebehandlung

Tolerierung nach

Hinweise:

 

DIN ISO 2768-mK

DIN ISO 8015

 

91901407
DIN A3

 

-

18.06.2018 gellermann
Petermann

L.SP3 angle
55-013

 

 

 

1 

1 
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0,6507 kg

64

48
.5

R23.25


33

76.5

68
.5

(99.05)

90
°

M
36

x1
 - 

6g
50

.5

SD1/2"

Technische Daten / Specification

MD zu

MD ab

mm
Nm
Nm

19,4
39
55
0,95
31/21=1,4762
1
BK55
BK55

Schlüsselweite / Hex-Dimension max.SW/AF
Max.Antriebsmoment / Input Torque
Max.Abtriebsmoment / Output Torque
Wirkungsgrad / Efficiency
Übersetzung / Gear Ratio
Getriebestufen / Gear Stages
Lübbering Winkelkopf / Angle Head
Adaptergruppe / Adaptor Group


i

1

1

2

2

3

3

4

4

5

5

6

6

A A

B B

C C

D D

Allgemeintoleranz nach Maßstab

Gewicht

Format

Änd.-St.

Projekt

Teil-Nr.

Blatt

von
Konstruktion

Werkstoff: Oberflächenbehandlung

Ursprung Ersatz für Zeichnung vom Ersetzt durch

Datum Name
Bearb.
Konstr.
Norm.

Sc
hu

tzv
er

m
er

k n
ac

h 
DI

N 
IS

O 
16

01
6 

be
ac

ht
en

. C
op

yr
igh

t r
es

er
ve

d. Wärmebehandlung

Tolerierung nach

Hinweise:

 

DIN ISO 2768-mK

DIN ISO 8015

 

91901407
DIN A3

 

-

18.06.2018 gellermann
Petermann

L.SP3 angle
55-013

 

 

 

1 

1 
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0,6507 kg

64

48
.5

R23.25


33

76.5

68
.5

(99.05)

90
°

M
36

x1
 - 

6g
50

.5

SD1/2"

Technische Daten / Specification

MD zu

MD ab

mm
Nm
Nm

19,4
39
55
0,95
31/21=1,4762
1
BK55
BK55

Schlüsselweite / Hex-Dimension max.SW/AF
Max.Antriebsmoment / Input Torque
Max.Abtriebsmoment / Output Torque
Wirkungsgrad / Efficiency
Übersetzung / Gear Ratio
Getriebestufen / Gear Stages
Lübbering Winkelkopf / Angle Head
Adaptergruppe / Adaptor Group


i

11

22

33

44

55

66

A
A

B
B

C
C

D
D

Allgem
eintoleranz nach

M
aßstab

G
ew

icht

Form
at

Änd.-St.

Projekt

Teil-N
r.

Blatt

von
Konstruktion

W
erkstoff:

O
berflächenbehandlung

U
rsprung

Ersatz für Zeichnung vom
Ersetzt durch

D
atum

N
am

e
Bearb.
Konstr.
N

orm
.

Schutzvermerk nach DIN ISO 16016 
beachten. Copyright reserved.

W
ärm

ebehandlung

Tolerierung nach

H
inw

eise:

 

D
IN

 ISO
 2768-m

K

D
IN

 ISO
 8015

 91901407
D

IN
 A3

 -

18.06.2018
gellerm

ann
Peterm

ann

L.SP3 angle
55-013

 

 

 

1 1 

\\luebbering.de\storage\cad\D
aten\Inventor\Schraubtechnik\Projekte\Flachabtrieb\G

esam
tzeichnungen\91901\91901407_KD

Z.idw

0,6507 kg
64

48.5

R23.25

33

76.5

68.5

(99.05)

90°

M36x1 - 6g
50.5

SD
1/2"

Technische D
aten / Specification

M
D

 zu
M

D
 ab

m
m

N
m

N
m

19,4
39550,95
31/21=1,4762
1BK55
BK55

Schlüsselw
eite / H

ex-D
im

ension m
ax.SW

/AF
M

ax.Antriebsm
om

ent / Input Torque
M

ax.Abtriebsm
om

ent / O
utput Torque

W
irkungsgrad / Efficiency

Ü
bersetzung / G

ear R
atio

G
etriebestufen / G

ear Stages
Lübbering W

inkelkopf / Angle H
ead

Adaptergruppe / Adaptor G
roup

i
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1
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2
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6
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A A

B B

C C

D D

Allgemeintoleranz nach Maßstab

Gewicht

Format

Änd.-St.

Projekt

Teil-Nr.

Blatt

von
Konstruktion

Werkstoff: Oberflächenbehandlung

Ursprung Ersatz für Zeichnung vom Ersetzt durch

Datum Name
Bearb.
Konstr.
Norm.

Sc
hu

tzv
er

m
er

k n
ac

h 
DI

N 
IS

O 
16

01
6 

be
ac

ht
en

. C
op

yr
igh

t r
es

er
ve

d. Wärmebehandlung

Tolerierung nach

Hinweise:

 

DIN ISO 2768-mK

DIN ISO 8015

 

91901408
DIN A3

 

-

19.06.2018 gellermann
Petermann

L.SP3 angle
85-017
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1 
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0,8177 kg
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
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5

(104.75)

90
°
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5

SD1/2"

M
36

x1
 - 

6g

Technische Daten / Specification

MD zu

MD ab

mm
Nm
Nm

22
60,5
85
0,95
31/21=1,4762
1
BK85
BK85

Schlüsselweite / Hex-Dimension max.SW/AF
Max.Antriebsmoment / Input Torque
Max.Abtriebsmoment / Output Torque
Wirkungsgrad / Efficiency
Übersetzung / Gear Ratio
Getriebestufen / Gear Stages
Lübbering Winkelkopf / Angle Head
Adaptergruppe / Adaptor Group


i

1

1

2

2

3

3

4

4

5

5

6

6

A A

B B

C C

D D

Allgemeintoleranz nach Maßstab

Gewicht

Format

Änd.-St.

Projekt

Teil-Nr.

Blatt

von
Konstruktion

Werkstoff: Oberflächenbehandlung

Ursprung Ersatz für Zeichnung vom Ersetzt durch

Datum Name
Bearb.
Konstr.
Norm.

Sc
hu

tzv
er

m
er

k n
ac

h 
DI

N 
IS

O 
16

01
6 

be
ac

ht
en

. C
op

yr
igh

t r
es

er
ve

d. Wärmebehandlung

Tolerierung nach

Hinweise:

 

DIN ISO 2768-mK

DIN ISO 8015

 

91901408
DIN A3

 

-

19.06.2018 gellermann
Petermann

L.SP3 angle
85-017

 

 

 

1 

1 
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0,8177 kg
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M
36
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 - 

6g

Technische Daten / Specification

MD zu

MD ab

mm
Nm
Nm

22
60,5
85
0,95
31/21=1,4762
1
BK85
BK85

Schlüsselweite / Hex-Dimension max.SW/AF
Max.Antriebsmoment / Input Torque
Max.Abtriebsmoment / Output Torque
Wirkungsgrad / Efficiency
Übersetzung / Gear Ratio
Getriebestufen / Gear Stages
Lübbering Winkelkopf / Angle Head
Adaptergruppe / Adaptor Group


i

11

22

33

44

55

66

A
A

B
B

C
C

D
D

Allgem
eintoleranz nach

M
aßstab

G
ew

icht

Form
at

Änd.-St.

Projekt

Teil-N
r.

Blatt

von
Konstruktion

W
erkstoff:

O
berflächenbehandlung

U
rsprung

Ersatz für Zeichnung vom
Ersetzt durch

D
atum

N
am

e
Bearb.
Konstr.
N

orm
.

Schutzvermerk nach DIN ISO 16016 
beachten. Copyright reserved.

W
ärm

ebehandlung

Tolerierung nach

H
inw

eise:

 

D
IN

 ISO
 2768-m

K

D
IN

 ISO
 8015

 91901408
D

IN
 A3

 -

19.06.2018
gellerm

ann
Peterm

ann

L.SP3 angle
85-017
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aten\Inventor\Schraubtechnik\Projekte\Flachabtrieb\G

esam
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Z.idw

0,8177 kg

67.75

52.25

R26.75

34.5

78

72.75

(104.75)

90°

54.75

SD
1/2"

M36x1 - 6g

Technische D
aten / Specification

M
D

 zu
M

D
 ab

m
m

N
m

N
m

2260,5
850,95
31/21=1,4762
1BK85
BK85

Schlüsselw
eite / H

ex-D
im

ension m
ax.SW

/AF
M

ax.Antriebsm
om

ent / Input Torque
M

ax.Abtriebsm
om

ent / O
utput Torque

W
irkungsgrad / Efficiency

Ü
bersetzung / G

ear R
atio

G
etriebestufen / G

ear Stages
Lübbering W

inkelkopf / Angle H
ead

Adaptergruppe / Adaptor G
roup

i

030000267

TBAL-12/20
TBASO-12/20
TBASOP-12/20
TBAECO-12/20

Coppia massima: 20 Nm
Uscita: 3/8" quadro
Peso: 234 g

030000268

TBAL-30
TBASO-30
TBASOP-30
TBAECO-30

Coppia massima: 30 Nm
Uscita: 3/8" quadro
Peso: 338 g

030000269

TBAL-55
TBASO-55
TBASOP-55
TBAECO-55

Coppia massima: 55 Nm
Uscita: 1/2” quadro
Peso: 651 g

030000339

TBAL-55
TBASO-55
TBASOP-55
TBAECO-55

Coppia massima: 55 Nm
Uscita: 3/8" quadro
Peso: 651 g

030000270

TBAL-85
TBASO-85
TBASOP-85
TBAECO-85

Coppia massima: 85 Nm
Uscita: 1/2" quadro
Peso: 818 g

49

60

46

64

SD3/8"

90°

R23
,25

33

M36 - 6g

49

60

46

64

SD3/8"

90°

R23
,25

33

M36 - 6g

(
9
9
.
8
)

(
7
6
.
5
)

www.dalmar.it
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TESTE ANGOLARI
PER TorqBee®

WI-L-10-4

TBAL-10
TBASO-10
TBASOP-10
TBAEC-10
TBAEC2-10

Coppia massima: 10 Nm
Uscita: 1/4“ - esagono Forma E
Peso: 138 g

AVVITATORI EC E A STACCO AUTOMATICO

WI-L-120-1/2

TBAL-100
TBASO-100
TBASOP-100
TBAECO-120
TBAEC-120
TBAEC2-120

Coppia massima: 115 Nm
Uscita: 1/2” square
Peso: 170 g

WI-L-10-2
 
TBAL-10
TBASO-10
TBASOP-10
TBAEC-10
TBAEC2-10

Coppia massima: 10 Nm
Uscita: 1/4" quadro
Peso: 116 g

48
,6

R10
,75

M22x0,75-6g

25
,634

,6 27

36
,6

Außenvierkant DIN 3121-E6,3

R10
,75

M22x0,75-6g

48
,6 46

27

37

48

Innensechskant DIN 3126-F6,3

Drehmoment max: 10Nm
Abtrieb: 1/4" Vierkant
Gewicht: 116g

Drehmoment max: 10Nm
Abtrieb: 1/4" Innensechskant
Gewicht: 138g

48
,6

R10
,75

M22x0,75-6g

25
,634

,6 27

36
,6

Außenvierkant DIN 3121-E6,3

R10
,75

M22x0,75-6g

48
,6 46

27

37

48

Innensechskant DIN 3126-F6,3

Drehmoment max: 10Nm
Abtrieb: 1/4" Vierkant
Gewicht: 116g

Drehmoment max: 10Nm
Abtrieb: 1/4" Innensechskant
Gewicht: 138g

48
,6

R10
,75

M22x0,75-6g

25
,634

,6 27

36
,6

Außenvierkant DIN 3121-E6,3

R10
,75

M22x0,75-6g

48
,6 46

27

37

48

Innensechskant DIN 3126-F6,3

Drehmoment max: 10Nm
Abtrieb: 1/4" Vierkant
Gewicht: 116g

Drehmoment max: 10Nm
Abtrieb: 1/4" Innensechskant
Gewicht: 138g

48
,6

R10
,75

M22x0,75-6g

25
,634

,6 27

36
,6

Außenvierkant DIN 3121-E6,3

R10
,75

M22x0,75-6g

48
,6 46

27

37

48

Innensechskant DIN 3126-F6,3

Drehmoment max: 10Nm
Abtrieb: 1/4" Vierkant
Gewicht: 116g

Drehmoment max: 10Nm
Abtrieb: 1/4" Innensechskant
Gewicht: 138g
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WI-L-20-3/8

TBAEC-20
TBAEC2-20

Coppia massima: 20 Nm
Uscita: 3/8” quadro
Lunghezza: 130 mm
Peso: 237 g

WI-L-55-3/8
(WI-L-55-1/2)

TBAEC-55
TBAEC2-55

Coppia massima: 55 Nm
Uscita: 3/8” quadro (1/2” quadro)
Lunghezza: 289 mm
Peso: 579 g (3/8), 585 g (1/2)
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24.11.2016Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 2:1

A4

Zetnik H.

Winkelkopf max. 20 Nm

WI-L-20-3/8
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\Winkelköpfe LSP3\24.11.2016_Winkelköpfe LSP3\Winkelkopf max. 20 NmIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 237.00 g
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°

Außenvierkant DIN 3121-E12,5
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C

D

4 6 7 8

A
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24.11.2016Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1.5:1

A4

Zetnik H.

Winkelkopf max. 55 Nm

WI-L-55-1/2
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\Winkelköpfe LSP3\24.11.2016_Winkelköpfe LSP3\Winkelkopf max. 55 NmIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 588.00 g
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24.11.2016
Bearb.
Gepr.
Norm

Name
Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1.5:1

A4

Zetnik H.

W
inkelkopf max. 55 Nm

W
I-L-55-1/2

D:\CAD2\Helmuth\Solid W
orks 2013\22 W

inkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\W
inkelköpfe LSP3\24.11.2016_W

inkelköpfe LSP3\W
inkelkopf max. 55 Nm

Index
Änderung

Datum
Name

Oberfläche
Masse: 588.00 g
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B
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C
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4 6 7 8

A
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24.11.2016Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1.5:1

A4

Zetnik H.

Winkelkopf max. 55 Nm

WI-L-55-1/2
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\Winkelköpfe LSP3\24.11.2016_Winkelköpfe LSP3\Winkelkopf max. 55 NmIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 588.00 g
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A
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17.02.2017Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 2:1

A4

Zetnik H.

Winkelkopf max. 12 Nm

WI-L-12-3/8
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\Winkelköpfe LSP3\24.11.2016_Winkelköpfe LSP3\Winkelkopf max. 12 NmIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 137.00 g
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17.02.2017Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 2:1

A4

Zetnik H.

Winkelkopf max. 12 Nm

WI-L-12-3/8
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\Winkelköpfe LSP3\24.11.2016_Winkelköpfe LSP3\Winkelkopf max. 12 NmIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 137.00 g
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17.02.2017
Bearb.
Gepr.
Norm

Name
Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 2:1

A4

Zetnik H.

W
inkelkopf max. 12 Nm

W
I-L-12-3/8

D:\CAD2\Helmuth\Solid W
orks 2013\22 W

inkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\W
inkelköpfe LSP3\24.11.2016_W

inkelköpfe LSP3\W
inkelkopf max. 12 Nm

Index
Änderung

Datum
Name

Oberfläche
Masse: 137.00 g
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A
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24.11.2016Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 2:1

A4

Zetnik H.

Winkelkopf max. 30 Nm

WI-L-30-3/8
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\Winkelköpfe LSP3\24.11.2016_Winkelköpfe LSP3\Winkelkopf max. 30 NmIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 328.00 g
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24.11.2016
Bearb.
Gepr.
Norm

Name
Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 2:1

A4

Zetnik H.

W
inkelkopf max. 30 Nm

W
I-L-30-3/8

D:\CAD2\Helmuth\Solid W
orks 2013\22 W

inkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\W
inkelköpfe LSP3\24.11.2016_W

inkelköpfe LSP3\W
inkelkopf max. 30 Nm

Index
Änderung

Datum
Name

Oberfläche
Masse: 328.00 g
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A

321 5

C

D

4 6 7 8

A

B

24.11.2016Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 2:1

A4

Zetnik H.

Winkelkopf max. 30 Nm

WI-L-30-3/8
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\Winkelköpfe LSP3\24.11.2016_Winkelköpfe LSP3\Winkelkopf max. 30 NmIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 328.00 g
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A
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24.11.2016Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1.5:1

A4

Zetnik H.

Winkelkopf max. 85 Nm

WI-L-85
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\Winkelköpfe LSP3\24.11.2016_Winkelköpfe LSP3\Winkelkopf max. 85 NmIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 777.00 g
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24.11.2016Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1.5:1

A4

Zetnik H.

Winkelkopf max. 85 Nm

WI-L-85
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\Winkelköpfe LSP3\24.11.2016_Winkelköpfe LSP3\Winkelkopf max. 85 NmIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 777.00 g
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24.11.2016
Bearb.
Gepr.
Norm

Name
Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1.5:1

A4

Zetnik H.

W
inkelkopf max. 85 Nm

W
I-L-85

D:\CAD2\Helmuth\Solid W
orks 2013\22 W

inkelantriebe Stabantriebe\Lübbering\W
inkelköpfe LSP3\24.11.2016_W

inkelköpfe LSP3\W
inkelkopf max. 85 Nm

Index
Änderung

Datum
Name

Oberfläche
Masse: 777.00 g

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

WI-L-12-3/8

TBAEC-12
TBAEC2-12

Coppia massima: 12 Nm
Uscita: 3/8” quadro
Lunghezza: 140 mm
Peso: 145 g

WI-L-30-3/8
(WI-L-30-1/2)

TBAEC-30
TBAEC2-30

Coppia massima: 30 Nm
Uscita: 3/8” quadro (1/2” quadro)
Lunghezza: 230 mm
Peso: 330 g (3/8), 339 g (1/2)

WI-L-85

TBAEC-85
TBAEC2-85

Coppia massima: 85 Nm
Uscita: 1/2" quadro
Lunghezza: 333 mm
Peso: 715 g

TESTE ANGOLARI 
PER TorqBee®

AVVITATORI EC

www.dalmar.it
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 WI-K-30-2

30 gradi 
1/4” quadro
Coppia massima: 10 Nm
Prolunga 80 mm disponibile

WI-K-16-45-2

45 gradi 
1/4” quadro
Coppia massima: 10 Nm

WI-K-16-45-4

45 gradi 
1/4” esag. forma E
Coppia massima: 10 Nm

WI-K-16-30-4 

 
30 gradi 
1/4” esag. forma E
Coppia massima: 10 Nm
Prolunga 80 mm disponibile
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08.10.2009Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: 

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1:1

A3

Zetnik H.

Baugruppe Wellengelenkkopf 30

WI-K-16-30-2
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\WI-K\WI-K-16-30\Baugruppe Wellengelenkkopf 30Index Änderung Datum Name

Oberfläche Masse:   g
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08.10.2009Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: 

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1:1

A3

Zetnik H.

Baugruppe Wellengelenkkopf 30

WI-K-16-30-2
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\WI-K\WI-K-16-30\Baugruppe Wellengelenkkopf 30Index Änderung Datum Name

Oberfläche Masse:   g

    

    
    
    

27

27

30°

45

81

Außenvierkant DIN 3121-E6,3

27

36

DEF C

1
2

3

B A

3
2

1
5

CD

4
6

7
8

AB
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Gepr.
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Datum

Material: 

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1:1
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Zetnik H.

Baugruppe W
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W
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D:\CAD2\Helmuth\Solid W
orks 2013\22 W
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20.02.2017Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1:1

A3

Zetnik H.

45° Winkelkopf 1I4 Vierkant

WI-K-16-45-2
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\WI-K\WI-K-16-45\45° Winkelkopf 1I4 VierkantIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 220.00 g
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20.02.2017Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1:1

A3

Zetnik H.

45° Winkelkopf 1I4 Vierkant

WI-K-16-45-2
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\WI-K\WI-K-16-45\45° Winkelkopf 1I4 VierkantIndex Änderung Datum Name

Oberfläche Masse: 220.00 g
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Material: Material <nicht festgelegt>

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1:1
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Zetnik H.

45° W
inkelkopf 1I4 Vierkant
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I-K-16-45\45° W
inkelkopf 1I4 Vierkant
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Oberfläche
Masse: 220.00 g
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08.10.2009Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: 

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1:1

A3

Zetnik H.

Baugruppe Wellengelenkkopf 30

WI-K-16-30-4
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\WI-K\WI-K-16-30\Baugruppe Wellengelenkkopf 30Index Änderung Datum Name

Oberfläche Masse:   g
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08.10.2009Bearb.
Gepr.
Norm

Name Datum

Material: 

Bennenung:

Zeichnung Nr.:

Maßstab: 1:1

A3

Zetnik H.

Baugruppe Wellengelenkkopf 30

WI-K-16-30-4
D:\CAD2\Helmuth\Solid Works 2013\22 Winkelantriebe Stabantriebe\WI-K\WI-K-16-30\Baugruppe Wellengelenkkopf 30Index Änderung Datum Name

Oberfläche Masse:   g
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Zeichnung Nr.:
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